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Charakteristikaprojektu, anotacia

Ciel'om projektu je VaV predstavita novej generacie linearnych pohonov so Specialnym
vyhotovenim linearneho motora, Zahjacim VaV jednotlivych komponentov pohonu, s'oi@
vytvorenia kompaktnej pohonnej jednotky s vysokyndynamickymi a polohovacimi
vlastnogami. Osobitogou je tvar geometrie linearneho motora, ktoréhoypolia draha bude
kruhova, pripadnéas’ kruhu a tejto musi zodpovetaj geometria aktivnychasti linearneho
motora. Projekt zaha v sebe ako znaky zakladného, tak aj aplikovangistumu, ciéom
rieSenia ktorych je vyrieSenie celého radu probl#malektrickych silovych a tepelnych poli
v motore, rieSenie reguiaych Struktur sastavy, algoritmov riadenia vhodnfgbov napajacich
menitov a aplikovanej tedrie regulacie pri poZiadavkesokej polohovacej presnosti
a opakovaténosti.

RieSenie vyusti do realizacie 1 aZz 2 typov lineémgohonov a ich overenia v 2-osovom
manipulatore so zvySenymi poziadavkami na prespokhovania pozorovacej nadstavby.

Ciele rieSenia pre rok 2006:

- Analyza s@asného stavu elektrickych linearnych pohonov (LRhesairnym motorom
synchrénneho typu (LMST) vo svete, kvantifikacizhodujucich parametrov a navrh
zakladného konstr@kého principu LM

- Kvantifikdcia parametrov sasnych prenosovych mechanizmov [fgwé skrutka,
prevodovky a pod.) pre pouZzitie v polohovacich &ysich

- Analyza a zhodnotenie regdfeych Struktar LP vo vézbe na pozZadovanu presnos
polohovania, dynamiku a stabilitu acniéd’alSieho rieSenia

- Prefad realizovanych rieSeni topologii vykonoveéasti statickych metov pre
napajanie LMST a navrh koncepcie gdi@Sie rieSenie

- Vyskum a vyvoj elektrickych, elektromagnetickyclepélnych a mechanickych javov
v sustave LP s podrobnou analyzou javov a ich uplya koncepciu rieSenia

- Numerické rieSenie a mapovanie tepelnych poli vobragych castiach LM
a alternativnych usporiadani aktivny@sti LMST



- Vyskum regul@nych Struktur LP, ich optimalizacia vo faghu k poZzadovanej presnosti
polohovania a dynamike a poZzadovanym sgoma

- Vyskum topologie vykonovejasti menta zoltadiujucej poziadavky LMST, regulacie
a nadradeného riadiaceho systému.



